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Aansturen en kalibreren AC motoren
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1 Toepassing

In PROSOFT zijn er twee mogelijkheden om AC-motoren nauwkeurig af te stellen.

e Looptijd
o De motor dient handmatig opwaarts en neerwaarts gestuurd te worden. Deze tijd
dient gechronometreerd te worden en ingevuld te worden bij
= Looptijd 0% (op) — 100% (neer)
= Looptijd 100% (neer) — 0% (op)
e Kalibreren
o De looptijden kunnen ook automatisch gekalibreerd worden in de diagnose. Deze
werkwijze heeft als voordeel dat de motortijden preciezer afgesteld worden. Dit kan
enkel gedaan worden voor motorinterfaces die de automatische kalibratie
ondersteunen.

In dit voorbeeld wordt overlopen hoe een AC-motor automatisch gekalibreerd kan worden in de
diagnose.

2 Benodigdheden

Hardware

TELETASK centrale eenheid
e In dit voorbeeld wordt gebruik gemaakt van een PICOS centrale (TDS10009).

Motorinterface AC (TDS13526)
e Deze motor kan via de diagnose gekalibreerd worden.

PROSOFT functies

Kalibreren
e Deze functie kunt u terugvinden onder de diagnose bij motors.

3 Stappenplan

3.1 Stap 1: Motorinterface AC configureren

3.1.1 Beschrijving

Via een motorinterface worden de rolluikmotoren gekoppeld. Hierdoor kunnen de motoren via de
centrale aangestuurd worden. In dit voorbeeld wordt gebruik gemaakt van een interface voor AC-
motoren.

3.1.2 Uitwerking
Ga naar het tabblad “Uitgangen” (Figuur 1):
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Figuur 1: Screenshot "Uitgangen”
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Klik op “Nieuw” en selecteer de “Motorinterface (AC)” (Figuur 2):

Selecteer interface O X

Relay interfaces Inteface types
TD513510: Relais interface 8x16A Relay interfaces
TDS13512: Relais interface 8x10A Dimmer interfaces

Dimmer interfaces Motor interfaces
TDS513609: Dimmer interface 8x0-10V
TD513610: Fluorescentie Dimmer interface Bx1-10V
TDS513611: Auorescentie Dimmer interface 8x1-10V
TDS13620: DALI / DSI / DMX Interface
TDS13621: DALI2 / DSI / DMX Interface
TDS13632: PWM Dimmer Interface 2 kan
TDS13634: PWM Dimmer Interface 4 kan
TD513642: Power FET Dimmer 230V 2 kan
TDS513644: Power FET Dimmer 230V 4 kan

Fan interfaces
[] Discontinued interfaces

Motor interfaces
TD513525: Motor interface (DC)

Fan interfaces
TDS13522: Plafondventilator interface
TDS513530: Fan coil unit interface

barrn

Figuur 2: Screenshot "Uitgangslijst"

Onder de menukeuze bij “Ruimte” selecteert u de ruimte waar de AC-motor zich bevindt. Geef ook
een passend “lcoon”, namelijk Motor, en een passende “Naam” in (Figuur 3):

Definieer Uitgang X
Interface-gegevens
Naam lMotor interface (AC) (1 - 4) l
Centrale A: PICOS Centrale Annuleren
Adres: [auTOBUS 1 ][ |
Motor interface (AC) Naam uitgangen:
Room lcon Name

1 Leefruimte v | ) F% | Motor v ' |Rolluiken |
2 |Geen v [ ]E5 | Niet zicht v ]
3 Geen v/ )P | Niet zicht v

4 |Geen | [ P5 | Niet zicht. [

Figuur 3: Screenshot "Definieer Uitgang"

Instellingen:

e Viadit tabblad wordt ingesteld over welke motortoepassing het gaat en kunt u de looptijden
invullen die u gechronometreerd hebt.
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Geavanceerd:

e Viadit tabblad kan er gekozen worden om een procentuele indicatie van de motorpositie te
laten verschijnen op een display of visualisatie. Er zijn drie mogelijkheden:
o Geen positie-indicatie
o Indicatie voor alle posities
o Enkel positie-indicatie voor 0 en 100%

Autofunctie (zon functie):

e De Autofunctie zal bij de ingestelde sensorwaarde, vlag of conditie de motor naar een
ingestelde positie brengen. Bijvoorbeeld: wanneer een lichtsensor meer dan 3000 Lux meet,
zal de motor op NEER geschakeld worden.

Afhankelijk van de instelling (PROSOFT options > Motors tab), kan de gebruiker de motor nog
steeds manueel besturen als de ‘zon functie’ geactiveerd is. Na het manueel bedienen zal de
werking van de ‘zon functie’ genegeerd worden voor de rest van de dag. De ‘zon functie’
wordt weer actief om 03u34.

Windbescherming:

e De windbescherming zal bij het overschrijden van een bepaalde windsnelheid de zonwering
en/of rolluiken naar een bepaalde positie brengen om schade te voorkomen. Bij
windbescherming is manueel wijzigen door de gebruiker niet mogelijk tot de
windbescherming inactief wordt.

Eindeloopcontacten:

e Deze parameter wordt vooral gebruikt voor motoren die toegang verlenen (bv. garagepoort).

3.2 Stap 2: AC-motoren kalibreren

3.2.1 Beschrijving

In PROSOFT is het mogelijk om motoren te kalibreren. Dit is enkel mogelijk voor motorinterfaces die
kalibratie ondersteunen. Door een motor te kalibreren via PROSOFT zal de software zelf het eind- en
beginpunt instellen.

3.2.2 Uitwerking
Ga naar het tabblad “Diagnose” (Figuur 4):
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Figuur 4: Screenshot "Diagnose”

Selecteer “Motors” en klik op “Calibrate” (Figuur 5):

Bestand Bewerken Verzenden Extra Help

DEES W EHDD DR b A

=5 = - Relais 0% + (A1 001/1): 01 Leefruimte » Motor » Rolluiken
050 i o
TELEThGE| | Calibrate

Dimmers

| TIMESOFT *‘ (A1 001/2): 02 » »
-‘ Cabrate

Figuur 5: Screenshot "Diagnose Motors"
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De motor zal zichzelf kalibreren en vanzelf naar beneden en naar boven gaan om zijn begin- en
eindpunt in te stellen.

Belangrijk is wel dat bij de motoruitgang onder het tabblad “Geavanceerd” de optie “Looptijden
automatisch bijwerken” aangevinkt is (Figuur 6). Anders zullen bij het bedienen van de motor enkel
de ingestelde looptijden gebruikt worden.

Definieer Uitgang X
Interface-gegevens
Naam: [Motor interface (AC) (1 - 4) ]
Centrale: A: PICOS Centrale Annuleren
Adres: [AUTOBUS 1 ~|[ |
Motor interface (AC) Naam utgangen:
Room lcon Name

1 | Leefruimte ~| 1) % | Motor v | |Rolluiken

2 |Geen v |1 B | Niet zicht. v

3 [Geen | [ 128 [ Nt zicht. Ml |

= IENRT cenmotTT 4 [Geen o] [T [Niet zice. [

Instellingen { Geavanceerd | Autofunctie Wind bescheming  Eindeloopcontacten
[ Inverteer motor richting

Looptijden automatisch bijwerken

Positie weergave: Indicatie voor alle postties v
Voor looptijd 0% WT:
Na looptijd 100% [oom 00s 2
Beperk standaard OP/NEER tussen: 0% = en 100 % $

Figuur 6: Screenshot "Looptijden automatisch bijwerken"
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Contactgegevens

StagobelElectro "

support matters

Karrewegstraat 50
B-9800 Deinze
T+3293818500
E info@stagobel.be

Bij noodgevallen, buiten de kantooruren of in verlofperiodes, helpen wij u zo spoedig als mogelijk
verder. U mag ons steeds contacteren via volgend e-mailadres.

E teletasksupport@stagobel.be
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